HON

Uzivatelska pfirucka
SMART-e-2, HSM, HSU

Ridici jednotka SMART-e-2
Standby rezim max. 0,1 W
Prepétova ochrana

Rychlost zdvihu az 35 mm/s
Bezpec¢na zéna

Inteligentni antikolizni systém
Parapet-stop / Kontejner-stop
Pamét posledni nastavené pozice vysky stolu
Hlidani pracovniho cyklu

Moznosti p Fipojeni

S - zasuvka pro prfipojeni ovladace
@ - zasuvka pro piipojeni motoru &. 1
@ - zésuvka pro piipojeni motoru &. 2
P - zasuvka pro pfipojeni napajeciho kabelu

Kompatibilni ovliada ¢e

Ovlada € HSM
2 tlacitka pro pohyb stolu (nahoru/dolt)

Ovlada ¢ HSU

Displej s ukazatelem vysky stolu v cm (véetné desky)
4 pozice pro uloZeni pozice vysky stolu

2 tlagitka pro pohyb stolu (nahoru/dolt)

BEZPECNA ZONA

Bezpecnou zénou se rozumi vzdalenost od nejnizsi pozice stolu po vySku kontejneru (véetné malé
rezervy).

*  Funkce je dostupna ihned po prvni inicializaci stolu a nasledném prekrogeni vysky kontejneru
pfi pohybu stolu smé&rem nahoru pomoci tla¢itka s Sipkou nahoru A

* V bézném provozu se stul pfi pohybu smérem doll vzdy zastavi na této pozici.

«  Pro snizeni stolu z horni hranice bezpe¢né zény (vysky kontejneru) do nejnizsi vychozi
pozice je nutné po zastaveni stolu na horni hranici bezpe¢né zény opétovné stisknout
tlagitko smérem dolu V'

* V bezpecné zéné je rychlost zdvihu sniZzena a je deaktivovan antikolizni systém. Dbejte proto
zvySené opatrnosti aby nedoslo ke kolizi s vybavenim kancelare ¢i zranéni osob.

INTELIGENTNI ANTIKOLIZNI SYSTEM

Inteligentni antikolizni systém je integrovan v fidici jednotce a slouzi ke zmirnéni ¢i zabranéni
nechténému poskozeni stolu a okolniho vybaveni kancelare pfi nastavovani vysky stolu.

« Antikolizni systém reaguje pouze na pevné prekazky pfi konstantni rychlosti a funguje v obou
smérech pohybu stolu i se zatizenim pracovni desky.

«  Pri zjisténi kolize stul zastavi a odjede o malou vzdalenost opaénym smérem (U ovladace
HSU se na displeji zobrazi chybova zprava E60). Odstrarite pfekazku a pokracujte
V pouzivani.

«  Antikolizni systém je deaktivovan v bezpe¢né z6né a nereaguije pfi dojezdech stolu na horni
¢&i spodni hranice zdvihu a na uloZené pozice stolu v paméti ovladace (pouze u ovladace
HSU).

«  Pfi nastavovani vysky stolu dbejte zvySené opatrnosti. Stl neni hracka a antikolizni systém
nedokaze zamezit stlaceni ¢i sevieni koncetin, prstd a jinych ¢asti télal!!

PARAPET-STOP / KONTEIJNER-STOP

Obé funkce davaji moznost uzivatelsky si nastavit omezeni zdvihu stolu uréenim spodni a horni
hranice zdvihu, ve které se stul bude pohybovat.
« Aktivace i deaktivace funkci se provadi pomoci ovladace sou¢asnym stisknutim obou
smérovych tlacitek 4 + V¥ apodrzenim po dobu nejméné 10 s.
* Funkce Kontejner-stop je automaticky detekovana ve spodni poloviné zdvihu stolu a funkce
Parapet-stop pak v horni poloviné zdvihu stolu.

« Pro uzivatelské nastaveni spodni hranice zdvihu (Kontejner-stop) sttl vysurite do
pozadované pozice ve spodni poloviné zdvihu a provedte aktivaci funkce. Pro nastaveni
horni hranice zdvihu (Parapet-stop) stul vysurite do pozadované pozice v horni poloviné
zdvihu a opét provedte aktivaci funkce.

« Ridici jednotka pfi aktivaci funkce 2x cvakne a pFi deaktivaci cvakne pouze 1x .

« Aktivovanim téchto funkci neni mozno nikterak prekrocit nastavené omezeni zdvihu. Pro
prekroceni nastaveného omezeni zdvihu je tfeba funkce deaktivovat.

Priklad umist éni Fidici jednotky a ovlada ¢e

VERTEX

. 4-LEG

PRVNI ZAPOJENI A UVEDENI DO PROVOZU

1. Zapojte vSechny potfebné konektory do poZadovanych zasuvek v fidici jednotce.
2. Pripojte stul do el. sité pomoci napajeciho kabelu z fidici jednotky.
3. Provedte inicializaci stolu.

INICIALIZACE STOLU
Inicializaci stolu se rozumi nastaveni nejnizsi vychozi pozice pro dalSi poZzadované nastaveni
vy3ky.

« Inicializaci provedte stisknutim a podrzenim tlagitka s Sipkou doltd ¥

«  Stul sjede do své nejnizsi pozice a mirné odskoc¢i smérem nahoru.

« Poinicializaci je stul pfipraven k béZnému provozu.

PAMET POSLEDNI NASTAVENE POZICE VYSKY STOLU

Ridici jednotka disponuje paméti pro uloZeni posledni nastavené pozice stolu pfi odpojeni stolu z
el. sité napt. pfi stéhovani nebo pfi ndhlém vypadku el. proudu.

« Pfi odpojeni motoru od fidici jednotky dojde k vymazani této paméti a je nutné provést
inicializaci stolu (viz INICIALIZACE STOLU).

«  Pri velkém zatiZzeni pracovni desky stolu a dlouhém stani stolu bez pohybu je doporu¢eno
¢as od ¢asu provést opétovnou inicializaci stolu pro presnéjsi komunikaci Fidici jednotky s
motorem stolu.

« Opétovna inicializace stolu se provadi dosaZzenim nejnizsi vychozi pozice stolu a nasledném
stisknuti a podrzent tlagitka s Sipkou dolt ¥ po dobu nejméné 5 s.

HLIDANI PRACOVNIHO CYKLU

Ridici jednotka hlida dodrzovani pracovniho cyklu stolu a chréni se tak proti prehFati pri dastém
nastavovani vysky stolu nad limit pracovniho cyklu.

«  Pracovni cyklus stolu je max. 2 minuty nepfetrzitého provozu a naslednych 18 minut stani.

«  Pri pfekroceni limitu nepfetrzitého provozu se stlll zastavi a fidici jednotka nebude reagovat
na zadné pokyny po dobu nutného stani, max. v§ak 18 minut. Po uplynuti nutné doby stani
je v8e opét pIné funkéni.

* U ovladace HSU je prekrogeni limitu nepretrzitého provozu na displeji znazornéno napisem
4hot“. Néapis ,hot“ je zobrazovan pri stisku jakéhokoli tla¢itka na ovladaci po dobu nutného
stani.

ULOZENI POZICE STOLU DO PAM ETI OVLADA CE A JEJi P RIVOLANI

Tato funkce je dostupna pouze u ovladace HSU a umoZziiuje uzivateli uloZit do paméti ovladace az
4 pozice vysky stolu, které nejcastéji pouziva.

« UloZeni pozice stolu do paméti ovladace se provadi stiskem zeleného tlacitka S na
ovladaci a nasledném stisknuti tlacitka s ¢islem pozice 1 — 4. Tim dojde k uloZeni aktualni
pozice vysky stolu.

« Pro ulozeni aktualni pozice stolu do paméti oviadace stul nejprve vysurite do poZzadované
pozice a poté provedte uloZeni pozice stolu.

«  Privolani uloZené pozice vysky stolu se provede stisknutim a podrZzenim tlacitka s ¢islem
pozice 1 — 4 dokud sttl nedosahne uloZené pozice vysky stolu.

« Pokud pustite tlacitko s ¢islem pozice 1 — 4 dfive nez stdl doséhne uloZené pozice, stll se
zastavi na misté, kde jste tlacitko pustili a je nutné postup pfivolani uloZzené pozice vysky
stolu opakovat.

*« POZOR! Ve vzdalenosti cca 1 cm od uloZené pozice vysky stolu dochazi ke snizenf rychlosti
zdvihu a tim i deaktivaci antikolizniho systému. Dbejte tak zvySené opatrnosti pfi pouzivani
této funkce.



HON

Ridici jednotka SMART-e-2

Mozné zavady a jejich odstranéni

Stal nefunguje

HT

Chybova hlaseni na displeji ovladace

Na displeji se zobrazi HOT.

Pricina

Odstranéni

SMART fidici jednotka je vybavena

ochranou proti prehrati. Pfehrati zpusobilo

zastaveni Fidici jednotky.

Pockejte, dokud Fidici jednotka nevychladne a HOT
se jiz nezobrazuje. Potom je SMART Fidici jednotka
opét pfipravena k provozu.

Mozna pric¢ina

Odstranéni

Napajeci kabel neni pfipojen

Zapoijte napajeci kabel do Fidici jednotky

Motory nejsou pfipojeny

Zapoijte kabel motoru do Fidici jednotky

Konektory nejsou zapojeny spravné

Zapojte spravné kabel motoru, napajeci kabel a
ovlada¢

11

Ridici jednotka je vadna &i poskozena

Kontaktujte svého prodejce

Ovladac je vadny ¢i poSkozeny

Vyménte ovladac

Stul se pohybuje pouze v jednom sméru

Mozna pricina

Odstranéni

Pfi pohybu stolu do$lo k preruseni
elektrické energie

Provedte inicializaci *)

Ridici jednotka je vadna ¢&i poskozena

Kontaktujte svého prodejce

Ovladac je vadny ¢i poSkozeny

Vymérite ovladag

Motor je vadny &i poSkozeny

Kontaktujte svého prodejce

*) Pouze tehdy, pokud se stul maze pohybovat dold

Ridici jednotka &i ovladaé vibec nereaguji

Mozna pricina

Odstranéni

Napajeci kabel neni pfipojen

Zapoijte napajeci kabel do Fidici jednotky

Ovlada¢ neni pfipojen

Pfipojte ovladaé

Ridici jednotka je vadna &i poskozena

Kontaktujte svého prodejce

Napajeci kabel je vadny &i poSkozeny

Kontaktujte svého prodejce

Ovladac je vadny ¢i poSkozeny

Vymérite ovladag

Konektory nejsou zapojeny spravné

Zapojte spravné kabel motoru, napajeci kabel a
ovladag

Doslo ke kontaktu ovladace s tekutinami

Vymérnite ovladac

L Na displeji se zobrazi E + kod chyby.
Pri¢ina Odstranéni
Doslo k vnitfni chyb& ve SMART fidici Postupuijte, jak je uvedeno v nasledujicim seznamu
jednotce
Kod | Popis Odstranéni
00 Interni chyba kanalu 1 Odpojte napajeci kabel a kontaktujte svého
01 Interni chyba kanalu 2 prodejce.
12 Zavada kanalu 1 Odpoijte Fidici jednotku.
Opravte vnéjsi zkrat nebo pfipojte spravné konektor
13 Zavada kanalu 2 motoru do zastréky pro motor, které se chyba tyka.
Pfipojte znovu fidici jednotku.
24 Prepéti na motoru M1 Odstrante uviznuté objekty z pojezdové drahy stolu.
25 Prepéti na motoru M2
48 Prepéti na motorové skupiné 1 Stul mize byt pretizen — Odstrarite zatéz ze stolu.
60 Antikolizni ochrana
62 Prepéti v Fidici jednotce Kontaktujte svého prodejce.
36 Detekce pfipojeni v zastréce pro Pfipojte spravné konektor motoru do zastrcky pro
motor M1 motor, které se chyba tyka.
37 Detekce pfipojeni v zastréce pro
motor M2 Odpojte a znovu pfipojte vSechny motory.
61 Zména motoru
55 Ztrata synchronizace v motorové Odstrante zatéz ze stolu.
skupiné 1 Odpojte a znovu pfipojte vSechny motory.
Pokud problém pretrvava, kontaktujte svého
prodejce.
67 Vysoké napéti Odpojte napajeci kabel a kontaktujte svého
prodejce.
70 Zména nastaveni (po¢tu) motorl Pripojte vSechny motory.
81 Interni chyba Provedte inicializaci.
Odpojte napajeci kabel a znovu jej zapojte po
nékolika sekundach.
Pokud problém pretrvava, odpojte napajeci kabel a
kontaktujte svého prodejce.




