Korpus Pozice - servo pohon
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Zaokrouhlit na nejblizsi nizsi desitku
A Odstup spodni hrany korpusové listy a spodni hrany pohonné servo jednotky
E Qdstup spodni hrany ptidy korpusu od pozice pro nasroubovani korpusové listy
LH Svétla vyska korpusu
PL Délka nosniku
Pozice - servo pohon
Box systémy Zada Vyska zadni stény Svétla sitka korpusu LW (mm)
242-266 267-286 287-316 >317
A (mm) E min. (mm) A (mm) E min. (mm) A (mm) E min. (mm) A (mm) E min. (mm)
Dfevénd zada N - = 45 61 45 61 45 61
AR II:I/I\K |C|F - - 4_5 6_9 4_5 6_9 4_5 6_9
S — M|K|C|F = = 45 69 45 69 45 69
Dfevéna zada N 35 56 35 56 35 56 28 49
B EG M|K|B|C|D 35 64 35 64 35 64 35 64
Ocelova zada N - - - Ny 28 i3 28 a9
M|K|B|C|D = = 35 64 35 64 35 64
A Odstup spodni hrany korpusové listy a spodni hrany pohonné servo jednotky - Neni mozné
E Odstup spodni hrany ptidy korpusu od pozice pro nasroubovani korpusoveé listy
Spodni dno korpusu - schéma vyvrtavanych otvort Zpracovani ¢ela - pozice distanéniho dorazu
Rozvod kabelli spodem Rozvod kabeli zadem Blum
‘ —
ol FA/2
S= ||los @8
() prd
\Y 4 ‘ F’
Tl [ LFA | | .min 10
N
Py (=
of ¥
A I
g ||
o I
O’J .
AL LFA min 10
T |
131.5 o 9 i FA/2
5{}@10 oIh - (T\@ 10 (M\@ 10 Sl | | 125 (28)
© D ah UBT=8 UBT=-8 & L
\/BT=8 \/BT=8 \ =
BT Hloubka vrtani BT Hloubka vrtani Distancni doraz Blum zajistuje potiebny prostor pro spusténi
128 v hodnot& 2 mm
96 V pripadé pouziti vedeni LEGRABOX pro 70 kg nebo
/—_\@ 2 TANDEMBOX pro 65 kg namontuijte 4 distanéni dily Blum
5 M@ 10 (MG 10 Pro optimalni funkci spusténi v pfipadé vysky Gela FH >
k \/BT =8 \BT=8 300 mm vyuzijte stabilizaci Gela
FA Presah Cela
Alternativni schéma vyvrtani otvort pro PRO-CENTER a MINIPRESS FH Vyska cela

BT Hloubka vrtani



